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1. 产品简介 

FX20 系列高速计数模块采用双通道设计，每通道均支持 A、B、Z 相多种

计数模式，具备正向、反向计数功能，最大计数频率 500KHz，支持源型、漏型

和推挽型多种类型高速脉冲信号，同时，每通道各设置一对 DI/DO 信号点，可

以方便地设置超速报警、计数清零等控制逻辑。 

产品特点： 

◼ 测量精度高 

◼ 响应速度快 

◼ 支持计数倍频 

◼ 掉电计数值保持 

FX20 高速计数模块适用于电机测速、伺服控制、光栅尺测量等应用场景，

为冶金、机床等行业提供高性价比的 IO 综合解决方案。 

2. 版本变更记录 

修订日期 发布版本 变更内容  

2024-1 V1.0 首版手册发布 

2024-5 V1.0 更新部分参数 

   

3. 关于手册获取 

本手册不随产品发货，如需获取电子版 PDF 文件，可以通过以下方式获取： 

⚫ 登录宜科官方网站（www.elco-holding.com.cn），搜索关键字并下载。 

⚫ 使用微信搜索并关注“宜科自动化”官方公众号，获取产品配套手册。 

⚫ 联系您区域内宜科自动化销售工程师，获取最新的手册资料。 
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4. 保修声明 

正常使用情况下，产品发生故障或损坏，宜科自动化负责 18 个月保修（从

出厂之日起，以发货日期为准，有合同协议的按照协议执行）。超过 18 个月，

将收取维修费用。  

18 个月内，以下情况造成的产品损坏，将收取维修费用。 

⚫ 不按手册中的规定操作本产品，造成的产品损坏。 

⚫ 火灾、水灾、电压异常，造成的产品损坏。 

⚫ 将本产品用于非正常功能，造成的产品损坏。 

⚫ 超出产品规定的使用范围，造成的产品损坏。 

⚫ 不可抗力（自然灾害、地震、雷击）因素引起的产品二次损坏。  

有关服务费用按照宜科统一标准计算，如有契约，以契约优先的原则处理。 
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5. FX20分布式I/O双通道高速计数模块介绍 

5.1. 外观功能介绍 

 

 

 

 

 

 

 

序号 名称 功能 状态 

1 模块运行指示灯 

 

PW 模块供电指示灯 

绿亮：正常  

红亮：模块供电欠压、过压 

熄灭：模块无供电  

MD 模块状态指示灯 

绿亮：正常 

绿闪：已连接，未组态 

红绿交替闪：未连接 

红亮：计数器错误 

EN1、EN2 1、2通道使能 
绿亮：使能  

熄灭：未使能 

A1、B1、Z1 

A2、B2、Z2 
1、2通道数据接收 

绿亮：有数据  

熄灭：无数据 

UP1、UP2 1、2通道计数正向指示 绿亮：通道正向计数 

DN1、DN2 1、2通道计数反向指示 绿亮：通道反向计数 

DI1、DI2 1、2通道数字量输入信号 绿亮：数字量输入高电平 

DO1、DO2 1、2通道数字量输出信号 绿亮：数字量输出高电平 

2 端子拆卸卡扣 
按压卡扣可将接线端子台与

模块分离 
- 

3 编码器接线端子 编码器信号配线连接 - 

00 A1 1 通道 A 相信号输入端 

01 B1 1 通道 B 相信号输入端 
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5.2.  双通道高速计数模块技术规格 

订货参数  

产品型号 FX20- CNT -BB00 

描述 2 通道高速技术模块 

电气参数 

输入通道 2 

接口类型 端子式 

供电端子 2×24VDC 

编码器输入 ABZ 三相，24V 

输入型号类型 源型、漏型、推挽型可设置 

计数模式 B 模式， B+A 方向模式， A+B 模式，A+B+Z 模式 

计数频率 Max.500kHz 

编码器倍频 x1/x2/x4 

计数数据长度 32bit 

计数范围 -2147483648～2147483647 

计数比较功能 支持 

正反向计数 支持 

计数报警功能 支持 

滤波功能 0-10ms 可设置 

IO 通道 Input：2 PNP，Output：2 PNP 

02 Z1 1 通道 Z 相信号输入端 

03 24V 24V+，对外供电 24VDC 

04 GND GND，对外供电 0V 

05 PE 保护地 

06 DI1 普通数字量输入信号 1 

07 DO1 普通数字量输出信号 1 

20 A2 2 通道 A 相信号输入端 

22 B2 2 通道 B 相信号输入端 

22 Z2 2 通道 Z 相信号输入端 

23 24V 24V+，对外供电 24VDC 

24 GND GND，对外供电 0V 

25 PE 保护地 

26 DI2 普通数字量输入信号 2 

27 DO2 普通数字量输出信号 2 

4 24V 供电接入端子 24V+ - 

5 24V 供电接入端子 0V - 

6 模块固定卡扣 
用于将模块固定于标准安装

导轨上 

拉起：安装位； 

压下：锁紧位 

7 背板总线扩展接口 模块间背板通讯 - 
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一般性数据 

防护等级 IP20 

安装方式 标准 35mm DIN 导轨安装，仅限室内使用 

温度范围 工作温度：-5℃至 60℃，存储温度：-25℃至 70℃ 

相对湿度 15%-95%，无冷凝 

工作海拔 0-2000 米 

模块重量 70g 

模块尺寸（H×W×D） 79mm×15mm×110mm 

5.3.  双通道高速计数模块外形尺寸图 
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6. 产品机械安装与拆卸 

6.1. 安装位置和最小安装距离 

 

安装位置和预留空间如上图，将安装导轨水平安装到指定的安装位置，连

接器和I/O模块的连接表面必须朝前。 

安装位置要与四周相邻电气器件或柜体保持一定的距离，以利于散热，推

荐最小安装间隙可参考上图标注。 

保证FX20自下而上通风，通过对流通风实现FX20的最佳冷却。 
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○1 拉出卡扣 

○2 顺时针拨开锁扣 

○3 按下卡扣 

○4 逆时针锁定

锁扣 

 

警告！ 

→ 只有受到过电气设备相关培训、具有充分电气知识的专业维护人员才能安

装本产品； 

→ 在进行模块的拆装时，必须将系统使用的外部供应电源全部断开之后再执

行操作。如果未全部断开电源，有可能导致触电或模块故障及误动作； 

→ 请勿在下列场所使用FX20：有灰尘、油烟、导电性尘埃、腐蚀性气体、可

燃性气体的场所；暴露于高温、结露、风雨的场合；有振动、冲击的场

合。电击、火灾、误操作也会导致产品损坏和恶化； 

→ FX20为Open type设备，请安装在带门锁的控制柜内（控制柜外壳防护＞

IP20），只有经电气设备相关培训、有充分电气知识的操作者才可以打开

控制柜。 

 

6.2. FX20产品耦合器安装 

FX20 产品耦合器安装可按下图步骤进行： 

 

 

 

 

 

注意！ 

→ 安装时，将模块对准DIN导轨，按箭头所示方向按压卡扣，安装到位后有

明显的卡合声音； 

→ 耦合器导轨锁扣拨动角度较小，安装稳妥时卡住导轨上沿即可，无需过度

用力，以防损坏产品； 

→ FX20系列终端盖的作用仅仅是保护同组末端模块背板总线接口，与耦合

器一起组合包装发货。 
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○3 按下卡扣 

○4 推入终端盖 

○3 抽出模块 

6.3. 扩展模块安装 

在耦合器安装完成后，即可从耦合器右侧依次插入功能模块，插入前确保功

能模块导轨卡扣拨出，并对准模块上下两个卡槽插入模块。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

FX20系列终端盖作用仅仅是保护同组末端模块背板总线接口，与耦

合器一起组合包装发货。 

6.4. 模块拆卸 

使用一字螺丝刀或类似工具向上撬起导轨锁扣，然后将模块往远离 DIN 导

轨方向拉出。 

 

  

 

 

 

 

○1 对准卡槽 

○2 推入模块至前端

与耦合器完全齐平 

○1 解锁导轨锁扣 

○2 拔出模块卡扣 
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所有模块的接线端子均可单独拆下，以便于模块更换，方法如下： 

 

 

 

 

 

 

注意！ 

模块机械安装和拆卸需要有资质的专业机械人员操作，并注意劳动

防护用品的正确佩戴使用。 

 

7. 接线原理图 

7.1. FX20系统接线图 

FX20系列背板5VDC电源由耦合器提供，I/O模块的负载电源需要单

独提供。此外，辅助电源模块可以提供更大的背板电源电流。FX20电源系

统原理图如下: 

○1 向下按压

端子卡扣 

○2 以模块底端

为轴拉出端子 
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7.2. FX20高速计数模块接线图 

 

 

 

1) 模块接线原理图均在模块侧面印刷，方便配线及调试过程中随时查

阅参考。 

2) 仅电气相关技术人员可以实施配线及相关操作。 

警告! 

→ 接线施工前务必断开所有电源连接！ 

→ 仅可使用铜质导线！ 

→ 为确保安全，务必将模块接地端子可靠连接至大地！ 

→ 配线工作必须由受权电气相关人员操作，确保施工安全！ 

→ 使用不符合要求的线缆，将导致严重的设备损坏或人身伤害！ 

→ 请参考本手册或模块侧面印刷的接线图进行接线，错误的接线将

导致模块损坏或者人身伤害！ 
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8. 组态和调试 

8.1. 在西门子PORTAL环境下调试 

8.1.1. 模块GSD文件 

使用 GSD 文件（XML 格式）组态 FX20 系列插片式 I/O 模块，GSD 文件

用于将 FX20 模块作为标准 Profinet IO 集成到您的系统中。您可以访问 ELCO

公司网站获得最新的 GSD 文件或拨打客户服务热线联系技术人员。 

将 GSD 文件集成到系统中取决于您所使用的组态软件，通常 Profinet 系

统所使用的西门子 Portal 编程软件按照以下步骤集成 GSD 文件： 

8.1.1.1. 运行 Portal 软件，然后在菜单栏中选择“选项＞管理通用站描

述文件”（Options>Manage general station description files_GSD）。 

 

8.1.1.2. 在下一个对话框中，选择要安装的 GSD 文件，然后点击“安装”

（Install）进行安装操作。 

注意：需要安装最新版 GSDML 文件,。 
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8.1.1.3. 新 安 装 的 FX20 耦 合 器 模 块 显 示 在 ” 其 他 现 场 设 备 > 

PROFINET-IO > I/O > ELCO >FX20”硬件目录下。 

 

8.1.1.4. 用户根据实际使用在 Portal 中组态 FX20 系列插片式 I/O 模块。 
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8.1.2. 西门子Portal环境下模块组态实例 

本节通过一个组态连接的实际操作流程，让用户全面了解 FX20 系列插片

式模块的实际使用。本例采用宜科公司的 FX20 分布式 I/O 作为 Profinet 从站，

通过 Profinet 总线连接 Siemens 公司的 PLC- CPU2222C，默认已完成所有的

供电及总线连接，FX20 耦合器模块的设备名称设置为“fx-gateway”。 

串口模块使用宜科 PN 网关固件版本最低为 A692。 

FX20 系列分布式 I/O 选用如下产品作为组态示例： 

8.1.2.1. 创建一个新的 Portal 工程。 

打开 TIA 博途软件，单击“创建新项目”，修改“项目名称”为 FX20，选

择保存路径，单击“创建”。 

 

8.1.2.2. 安装宜科 FX20 系列插片式 I/O 产品的 GSD 文件,具体方法参

考“8.1.1 GSD 文件” 相关内容。 

8.1.2.3. 双击左侧“添加新设备”，在“控制器”窗口中选择所用的 PLC

型号。 

型号 描述 数量 

FX20-GW-PN00 PROFINET 耦合器 1 

FX20-CNT-BB00 2 通道串口通讯模块 1 



FX20 分布式 I/O 双通道高速计数模块使用手册                                 

天津宜科自动化股份有限公司                                     15 / 41 

 

 

8.1.2.4. 双击左侧“设备组态”窗口，在“设备视图”窗口中，选择“属

性”-->“PROFINET 接口[X2]”-->“以太网地址”，设置 PLC 的 IP

地址。 

 

8.1.2.5. 添加 FX20 耦合器模块并与 PLC 进行通讯连接。 

1) 双击左侧“设备与网络”，进入“网络视图”界面，从“硬件目录”

选择“其他现场设备-->PROFINET IO-->I/O-->ELCO-->FX20”

的 FX20-GW-PN00 耦合器，双击或拖动添加到网络中。 
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2) 鼠标单击“未分配”，单击选择“PLC_2.PROFINET 接口_2”。 

 

3) FX20 耦合器模块与 PLC 完成通讯的连接。 
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8.1.2.6. 修改 FX20 耦合器模块设备名称和 IP 地址设置。 

1) 在“网络视图”中单击 FX20 耦合器模块，选择“属性-->PROFINET 

接口-->以太网地址”，在窗口中设置 FX20 耦合器模块设备名称

fx20-gateway，并设置 IP 地址。（应该与 PLC 的 IP 地址处于同一

网段）。 

 

2) 选中 FX20-GW-PN00，右键菜单中选择“分配设备名称”，在分配

Profinet 设备名称界面，点击“更新列表”，此时会扫描到所连接
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FX20 耦合器模块的名称和 MAC 地址，选择其中 MAC 地址相符的

设备点击“分配名称”。 

 

 
 

8.1.2.7. 在“设备概览”中添加对应型号的插片式 I/O 模块 

在“硬件目录”窗口中选择“模块--> Function Modules--> FX20-

CNT-BB00”模块拖动到相应位置。 
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提示：此例中高速计数器输入地址 1-28；输出地址 1-20（输入输出地址可以根

据需要修改）。 

 

8.1.2.8. 选择“FX20-CNT-BB00”-->“属性”-->“模块参数”进行参

数设置。 

以下是以 channel 1 为例，channel 2 设置方法与此一致。 

 

各参数含义说明如下： 
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1) Encoder Mode 编码器模式：默认 AB 增量式编码器模式 

a) 脉冲 B 模式，只支持 x1 倍频； 

b) 脉冲 B，方向 A，只支持 x1 倍频； 

c) AB 增量式编码器模式，支持 x1/ x2/ x4 倍频; 

d) ABZ 增量式编码器模式，支持 x1/ x2/ x4 倍频。 

2) Direction 计数方向：默认向上计数 

a) Count Up：向上计数； 

b) Count Down：向下计数。 

3) Multiples 倍频设置：默认 1 倍频 

a) X1：1 倍频 

b) X2：2 倍频 

c) X4：4 倍频 

4) Response to Z Z 模式设置：默认无响应 

a) 无响应 

b) 同步计数 

5) ABZ Type ABZ 信号输入类型： 

a) 推挽型 

b) PNP 型 

c) NPN 型 

6) Over Set：配置计算模式： 

a) Continue 继续计数 

b) Stop 停止计数 
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7) DI Active 输入检测功能：默认普通 IO 输入 

a) Digital Input 普通 IO 输入 

b) Pulse Capture 脉冲捕获功能 

8) DI Mode DI 模式，默认上升沿触发 

a) Rising edge trigger 上升沿触发 

b) Failing edge trigger 下降沿触发 

c) Rising/ Failing edge trigger 边沿触发 

9) DO Control Mode DO 控制模式：默认由 PLC 控制 

a) Control by PLC 由 PLC 控制 DO 

b) Control by Module 由模块控制 DO 

10) Trigger Mode 触发模式 

a) Between the Comparison value 1 and the upper limit 在比较值 1

和最大值之间触发； 

b) Between the Comparison value 1 and the lower limit 在比较值 1

和最小值之间触发； 

c) Between the Comparison value 1 and 2 在比较值 1 和比较值 2 之

间触发； 

d) Not between the Comparison value 1 and 2 不在比较值 1 和比较

值 2 之间时触发。 

11) Format16 数据格式设置：默认 BA 

a) AB 

b) BA 

12) Format32 数据格式设置：默认 DCBA 

a) ABCD 
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b) CDAB 

c) BADC 

d) DCBA 

13) Filter 滤波设置：默认 0ms 

14) Storage 计数器存储功能：默认不存储 

a) Disable 不存储 

b) Enable 存储 

15) Measure Mode 配置计数器计算模式，默认为 Frequency 频率测量模式 

如需修改成速度“Speed”时要根据编码器自身分辨率修改“Encoder 

Resolution”值；例如编码器分辨率为 2000，则 Encoder Resolution 值修改

成 2000。 

16) Measure time 计算周期，默认为 1000ms 

17) Encoder Resolution 编码器分辨率，默认值为 1，取值范围 1-65535， 

需根据使用的编码器分辨率值来填写 

18) Upper limit value 计数上限值，默认为 2147483647 
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19) Initial value 计数初始值，默认为 0，取值范围-2147483648～

2147483647 

20) Comparison_value1 计数比较值 1，默认为 0，取值范围 

-2147483648～2147483647 

21) Comparison_value2 计数比较值 2，默认为 0，取值范围 

-2147483648～2147483647 

Channel2 设置方法与 channel1 完全一致，不再赘述。 

8.1.2.9. 参数设置完成，保存编译后，将配置的组态下载到 PLC 中完成

组态工作。 

 

8.1.2.10. 此时如果一切配置正确，FX20 耦合器的指示灯均显示为绿色，

串口通讯模块的 MD 灯显示为绿色常亮。 
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8.1.3. Portal软件模块操作实例  

8.1.3.1. 建立监控表“监控与强制表”-->“添加新监控表”。 

8.1.3.2. 给高速计数器模块两个通道使能 Q1.0 和 Q2.0 置 1。下图监控

表有详细的注释说明。  

 

8.1.3.3. 下图为编码器计数值、捕获值和测量值地址，其中测量值（频率

和速度）为浮点数。此时编码器工作后对应的映射地址将有对应的数值。 
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8.2. 欧姆龙PLC组态实例 

使用 ESI 文件（.xml 格式）组态 FX20 系列模块，ESI 文件用于将 FX20 系

列模块作为标准 EtherCAT 从站集成到您的系统中。您可以访问宜科公司网站

获得最新的 xml 文件或拨打客户服务热线联系技术人员。 

将 ESI 文件集成到系统中取决于您所使用的组态软件： 

以 EtherCAT 系统所使用的 Omron 公司的Sysmac Studio 编程软件为例，

按照以下步骤添加 ESI 文件： 

安装 Sysmac Studio，然后复制 FX20-GW-EC00 的 ESI 文件（.xml 文件）

到如下安装目录下，例如： 

C:\OMRON\Sysmac Studio\IODeviceProfiles\EsiFiles\UserEsiFiles 

本例采用宜科公司 FX20 系列分布式 I/O 作为 EtherCAT 从站连接 Omron

公司的带 EtherCAT 接口的控制器 NX1P2-9024DT，默认 PC 端已安装 Sysmac 

Studio 并设置所需网卡信息、安装了 FX20 系列的 ESI 文件，且已完成所有的

供电及总线连接。上述操作流程请详见 Sysmac Studio 使用说明。 

FX20 系列分布式 I/O 选用如下产品作为组态示例： 

FX20 在 Omron Sysmac Studio 环境下组态流程如下： 

8.2.1. 打开 Sysmac Studio 软件，版本必须 V1.40 及以上。点击“新建

工程”。根据 PLC 型号填写相应信息，点击“创建”。 

型号 描述 数量 

FX20-GW-EC00 EtherCAT 耦合器 1 

FX20-CNT-BB00 2 通道高速计数模块 1 
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8.2.2. 在左侧“配置和设置”列表中选择“EtherCAT”,在 B 处可以看到相

应的控制器图标。 

8.2.3. 右键点击“主设备”，在弹出的列表中选择“显示 ESI 库”,在新打

开的窗口界面中选择“安装”可以手动安装 FX20 分布式 I/O 的 ESI 文

件。此功能与拷贝文件的形式安装 ESI 文件效果一致，且需要 Sysmac 

Studio 软件版本高于 1.4，低版本用户还是需要通过拷贝文件的形式安

装。 
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8.2.4. 在右侧“工具箱”列表中，找到“Flexy20 Master”，并将下方的

模块“FX20-GW-EC00”拖拽到主设备上，系统会根据连接顺序分配

EtherCAT 节点地址（也可根据需要修改）。 

 

 

8.2.5. 组态完 FX20-GW-EC00 耦合器后，要对所连接的 I/O 模块进行设

置，可通过右键点击选择“编辑模块配置”，打开 FX20 模块的编辑界

面。 
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8.2.6. 此 EtherCAT 节点编辑界面用于配置 FX20 插片式 I/O 的相关配置，

根据此次示例中所使用的模块型号，将对应型号的 I/O 模块从右侧“工

具箱”列表中拖动到相应的端口。 

为了将模块配置信息下发到 FX20 模块，还需要将 FX20 模块配置发

送方法设置为“发送”。 
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8.2.7. 高速计数器模块需要在右侧菜单“初始化参数设置”中设置参数。 

 

8.2.8. 高速计数器参数配置参照下表。默认参数：编码器模式为 AB 增量

式编码器，倍频为 1，ABZ 模式为推挽，测量计数为频率等。 

注意：测量计数修改成速度时，分辨率值要与编码器分辨率保持一致。 

 

8.2.9. 在左侧“配置和设置”列表中双击“I/O 映射”,打开 I/O 映射配置
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界面。此处可以看到 FX20 模块相关的信号和状态，包括：FX20 耦合

器预留字节，高速计数器状态字节等。 

 

8.2.10. 此界面中可以通过右键点击模块型号，选择“创建新设备变量”

来自动生成此 FX20 模块的各种变量，用户也可根据需要手动填写变量。 

 

8.2.1. 至此已完成 FX20 模块的配置组态，现在需要修改 FX20 耦合器的

EtherCAT 节点地址，与程序组态一致。将软件切换到在线模式，双击

打开“EtherCAT”配置界面，右键点击主设备并在弹出菜单选择“写入

从设备节点地址”。 
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8.2.2. 在打开的“从设备节点地址写入中”窗口里，可以看到 EtherCAT 网

络中所连接的各种 EtherCAT 从站。宜科 FX20 模块出厂设置默认为 0，

此处需要根据组态将设置值修改为 1，点击“写入”按钮。 

写入成功后 FX20 模块需要重新上电以激活新地址。 

 

8.2.3. 至此已完成 FX20 模块的配置组态，将软件切换到在线模式，点击

下载按钮将组态和程序下载到 PLC。此时如果一切配置正确，FX20 耦

合器的 RUN 指示灯显示为绿色，I/O 模块的 MD 灯显示为绿色。 
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8.2.4. 给高速计数器通道使能信号，如将

M1_Control_Value_ch1_enbale_7010_01 和

“M1_Control_Value_ch2_enbale_7010_09”置“TRUE”或编写程

序操作。具体状态位说明见下表。 

8.2.5. 编码器工作时在相应的映射地址会有对应的数据值。 
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9. 故障诊断 

名称 状态 含义 处理建议 

高速计数模块指示灯 

PW 

绿色 正常 无 

熄灭 辅助供电异常 

1. 检查高速计数模块是否连接辅助供电； 

2. 检查检查辅助供电极性是否正确； 

3. 模块损坏，更换。 

红色 24V 供电异常 

1. 检查模块辅助供电 24V 是否过压； 

2. 检查模块辅助供电 24V 是否欠压； 

3. 模块损坏，更换。 

MD 

绿色 正常 无 

绿闪 已连接，未组态 
1. 检查 PLC 组态是否完成； 

2. 检查模块组态是否正确； 

红 绿

闪 
未连接 

1. 检查模块之间金手指连接是否可靠； 

2. 检查模块左右侧模块是否连接正常； 

红色 计数器错误 

1. 检查模块计数参数是否正确； 

2. 检查模块是否出现短路、过载； 

3. 模块损坏，更换； 

EN1、EN2 
绿亮 通道 1、2 使能 无 

熄灭 未使能 无 

A1、B1、Z1 

A2、B2、Z2 

绿亮 有信号 无 

熄灭 无信号 检查编码器信号线连接 

UP 
绿亮 正向计数 无 

熄灭 - - 

DN 
绿亮 反向计数 无 

熄灭 - - 

DI 
绿亮 输入信号高电平 无 

熄灭 无数字量输入 无 

DO 
绿亮 输出信号高电平 无 

熄灭 无数字量输出 无 
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附 录 

配置数据和进程数据说明 

1. 配置参数 

1.1. 配置数据说明 

序号 参数说明 说明 数据长度 

1 控制寄存器 1 见 1.3 31bytes 

2 控制寄存器 2 见 1.5 31bytes 

1.2. 通道1配置参数 

1.3. 通道1控制寄存器说明 

序号 index subindex 参数 参数内容 

1 

0x3000 

0x01 编码器控制寄存器 见表 1.3 BYTE1-4 

2 0x02 编码器计算控制寄存器 见表 1.3 BYTE5-7 

3 0x03 传动比设置 见表 1.3 BYTE8-11 

4 0x04 ch1_value_max 见表 1.3 BYTE12-15 

5 0x05 ch1_value_reset 见表 1.3 BYTE16-19 

6 0x06 ch1_value_min 见表 1.3 BYTE20-23 

7 0x07 ch1_comparison_value1 见表 1.3 BYTE24-27 

8 0x08 ch1_comparison_value2 见表 1.3 BYTE28-31 

序号 BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0 

1 ch1_Z_set ch1_multiples ch1_dir ch1_encoder_mode 

2 res ch1_over_set ch1_ABZ_type ch1_di_enable ch1_di_mode 

3 res ch1_do_control - ch1_trigger_mode 

4 ch1_storage ch1_format32 ch1_format16 ch1_filter 

5 res         ch1_measur_mode ch1_measur_time 

6 ch1_encoder_resolution_h 

7 ch1_encoder_resolution_l 

8 ch1_measur_ratio_master_h 

9 ch1_measur_ratio_master_l 

10 ch1_measur_ratio_slave_h 

11 ch1_measur_ratio_slave_l 

12 ch1_value_max_4 

13 ch1_value_max_3 

14 ch1_value_max_2 

15 ch1_value_max_1 
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1.4. 通道2配置参数 

1.5. 通道2控制寄存器说明 

16 ch1_value_reset_4 

17 ch1_value_reset_3 

18 ch1_value_reset_2 

19 ch1_value_reset_1 

20 ch1_value_min_4 

21 ch1_value_min_3 

22 ch1_value_min_2 

23 ch1_value_min_1 

24 ch1_comparison_value1_4 

25 ch1_comparison_value1_3 

26 ch1_comparison_value1_2 

27 ch1_comparison_value1_1 

28 ch1_comparison_value2_4 

29 ch1_comparison_value2_3 

30 ch1_comparison_value2_2 

31 ch1_comparison_value2_1 

序号 index subindex 参数 参数内容 

1 

0x3000 

0x01 编码器控制寄存器 见表 1.5 BYTE1-4 

2 0x02 编码器计算控制寄存器 见表 1.5 BYTE5-7 

3 0x03 传动比设置 见表 1.5 BYTE8-11 

4 0x04 ch2_value_max 见表 1.5 BYTE12-15 

5 0x05 ch2_value_reset 见表 1.5 BYTE16-19 

6 0x06 ch2_value_min 见表 1.5 BYTE20-23 

7 0x07 ch2_comparison_value1 见表 1.5 BYTE24-27 

8 0x08 ch2_comparison_value2 见表 1.5 BYTE28-31 

序号 BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0 

1 ch2_Z_set ch2_multiples ch2_dir ch2_encoder_mode 

2 res ch2_over_set ch2_ABZ_type ch2_di_enable ch2_di_mode 

3 res ch2_do_control - ch2_trigger_mode 

4 ch2_storage ch2_format32 ch2_format16 ch2_filter 

5 res         ch2_measur_mode ch2_measur_time 

6 ch2_encoder_resolution_h 

7 ch2_encoder_resolution_l 

8 ch2_measur_ratio_master_h 

9 ch2_measur_ratio_master_l 

10 ch2_measur_ratio_slave_h 
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1.6. 配置参数解析 

◼ ch(1,2)_Z_set：Z模式设置，默认0 

0- 无响应 

1- 同步计数 

◼ ch(1,2)_multiples：倍频设置，默认值0 

0- 1倍频 

1- 2倍频 

2- 4倍频 

◼ ch(1,2)_dir：计数方向，默认值01 

01- 向上计数 

10-向下计数 

◼ ch(1,2)_encoder_mode：编码器模式配置，默认值011 

001- 脉冲 B 模式，只支持 x1 倍频； 

010- 脉冲 B，方向 A，只支持 x1 倍频； 

011- AB 增量式编码器模式，支持 x1/ x2/ x4 倍频; 

100- ABZ 增量式编码器模式，支持 x1/ x2/ x4 倍频。 
◼ ch(1,2)_over_set：配置计算模式，默认值0 

0- 继续计数 

11 ch2_measur_ratio_slave_l 

12 ch2_value_max_4 

13 ch2_value_max_3 

14 ch2_value_max_2 

15 ch2_value_max_1 

16 ch2_value_reset_4 

17 ch2_value_reset_3 

18 ch2_value_reset_2 

19 ch2_value_reset_1 

20 ch2_value_min_4 

21 ch2_value_min_3 

22 ch2_value_min_2 

23 ch2_value_min_1 

24 ch2_comparison_value1_4 

25 ch2_comparison_value1_3 

26 ch2_comparison_value1_2 

27 ch2_comparison_value1_1 

28 ch2_comparison_value2_4 

29 ch2_comparison_value2_3 

30 ch2_comparison_value2_2 

31 ch2_comparison_value2_1 
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1- 停止计数 

◼ ch(1,2)_ABZ_type：ABZ输入类型设置 

00- 推挽 

01- PNP 

02- NPN 

◼ ch(1,2)_DI_enable：输入检测功能，默认值0 

0- 普通IO输入 

1- 脉冲捕获功能 

◼ ch(1,2)_di_mode：DI模式，默认值000 

000-上升沿触发 

001-下降沿触发 

002-边沿触发 

◼ ch(1,2)_do_control：DO控制配置，默认值0 

0- PLC控制 

1- 模块控制 

◼ ch(1,2)_trigger_mode：触发模式配置，默认值0 

0000-在comparison_value1到最大值之间 

0001-在最小值到comparison_value1之间 

0010-在comparison_value1和comparison_value2之间 

0011-不在comparison_value1和comparison_value2之间 

◼ ch(1,2)_storage：计数值存储功能。默认值0 

0- 不存储 

1- 存储 

◼ ch(1,2)_format32：32位数据格式设置，默认03 

00- ABCD 

01- CDAB 

02- BADC 

03- DCBA 

◼ ch(1,2)_format16：16位数据格式设置，默认1 

0- AB 

1- BA 

◼ ch(1,2)_filter：滤波设置，默认值0 

0- 0ms 

1- 10ms 

2- 5ms 

3- 2ms 

4- 1ms 

5- 500μs 

6- 200μs 

7- 100μs 

8- 50μs 

9- 20μs 
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10- 10μs 

11- 5μs 

◼ ch(1,2)_measur_mode：配置计算模式，默认值01 

01- 频率 

02- 转速 

◼ ch(1,2)_measur_time：计算周期，默认值0110 

0000- 10ms 

0001- 20ms 

0010- 50ms 

0011- 100ms 

0100- 200ms 

0101- 500ms 

0110- 1000ms 

0111- 2000ms 

◼ ch(1,2)_encoder_resolution_h、ch(1,2)_encoder_resolution_l：传感器分

辨率，默认值1 

输入范围：1～65535 

◼ ch(1,2)_measur_ratio_master_h、ch(1,2)_measur_ratio_master_l：配置

measur主转换比率，默认值1 

输入范围：1～65535 

◼ ch(1,2)_measur_ratio_slave_h、ch(1,2)_measur_ratio_slave_l：配置

measur转换比率，默认值1 

输入范围：1～65535 

◼ ch(1,2)_value_max(4-1):计数上限值，默认值2147483647 

输入范围：-2147483648～2147483647 

◼ ch(1,2)_value_reset(4-1):计数值初始值，默认值0 

输入范围：-2147483648～2147483647 

◼ ch(1,2)_value_min(4-1):计数下限值，默认值-2147483648 

输入范围：-2147483648～2147483647 

◼ ch(1,2)_comparison_value1(4-1):计数比较值1，默认值0 

输入范围：-2147483648～2147483647 

◼ ch(1,2)_comparison_value2(4-1):计数比较值2，默认值10 

输入范围：-2147483648～2147483647 

2. 进程数据说明 

2.1. 输入数据 

序号 寄存器名称 寄存器说明 说明 数据格式 数据长度 

1 stauts 状态寄存器 见 2.2   4bytes 

2 ch1_count 通道 1 计数值 通道 1 的脉冲计数值 int 4bytes 

3 ch1_capture 通道 1 捕获值 DI 触发时，脉冲计数值 int 4bytes 
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2.2. 输入状态寄存器说明 

序号 BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0 

1 ch1_sync ch1_cap ch1_cns ch1_DI ch1_up ch1_down ch1_over ch1_under 

2 ch2_sync ch2_cap ch2_cns ch2_DI ch2_up ch2_down ch2_over ch2_under 

3 suppower res res res res ch1_ld_error 

4 syspower res res res res ch2_ld_error 

◼ chx_sync： 指示当前计数是否通过外部基准信号加载初始值。 

0- 未加载， 

1- 加载。 

◼ chx_cap：  指示当前计数(capture)是否更新。 

0- 未更新 

1- 更新 

◼ chx_cns：  指示当前通道0.5秒内计数状态 

0- 无计数， 

1- 有计数 

◼ chx_DI：   指示当前通道输入信号状态 

0- 低电平 

1- 高电平 

◼ chx_up：   指示当前通道向上计数状态 

1- 向上计数 

◼ chx_down： 指示当前通道向下计数状态 

1- 向下计数 

◼ chx_over： 指示当前计数是否产生向上溢出 

0- 未溢出， 

1- 溢出 

◼ chx_under：指示当前计数是否产生向下溢出 

0- 未溢出， 

1- 溢出 

◼ suppower:  外部电压过欠压报警 

◼ syspower:  系统电压过欠压报警 

◼ chx_ld_error：编码器错误指示，未满足以下条件： 

计数值下限值≤计数器值≤计数器上限值 

计数值下限值≤初始值≤计数器上限值 

计数值下限值≤比较值1≤计数器上限值 

计数值下限值≤比较值2≤计数器上限值 

◼ Ch（1、2）_count：当前编码器计数值 

4 ch1_measured 通道 1 测量值 按配置信息显示转换结果 float 4bytes 

5 ch2_count 通道 2 计数值 通道 2 的脉冲计数值 int 4bytes 

6 ch2_capture 通道 2 捕获值 DI 触发时，脉冲计数值 int 4bytes 

7 ch2_measured 通道 2 测量值 按配置信息显示转换结果 float 4bytes 
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◼ Ch（1、2）_di_count：DI触发时计数值 

◼ Ch（1、2）_measured：转换后的数值 

2.3. 输出数据 

序号 寄存器名称 寄存器说明 说明 数据格式 数据长度 

1 control 控制寄存器 见 2.4   4bytes 

2 ch1_slot1 通道 1 加载值 1 通道 1 加载值 1 int 4bytes 

3 ch1_slot2 通道 1 加载值 2 通道 1 加载值 2 int 4bytes 

4 ch2_slot1 通道 2 加载值 1 通道 2 加载值 1 int 4bytes 

5 ch2_slot2 通道 2 加载值 2 通道 2 加载值 2 int 4bytes 

2.4. 输出状态控制寄存器说明 

序号 BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0 

1 ch1_tv_set ch1_DO ch1_clear ch1_DO_enable ch1_DI_enable ch1_enbale 

2 ch2_tv_set ch2_DO ch2_clear ch2_DO_enable ch2_DI_enable ch2_enbale 

3 ch1_ld_slot2 ch1_ld_slot1 

4 ch2_ld_slot2 ch2_ld_slot1 

◼ ch(1,2)_tv_set：触发值设置，默认01 

01- comparison_value1为上限值，comparison_value2为下限值 

10-comparison_value2为上限值，comparison_value1为下限值 

◼ ch(1,2)_DO：DO输出，默认00 

00- 低电平 

01- 高电平 

◼ ch(1,2)_clear：清除溢出标志位 

0- 无设置 

1- 清除状态 

◼ ch(1,2)_DO_enable：DO使能设置，默认0 

0- 关闭触发 

1- 开启触发 

◼ ch(1,2)_DI_enable：DI输入捕获功能设置，默认0 

0- 使能关闭 

1- 使能开启 

◼ ch(1,2)_enbale：编码器使能配置，默认0 

0- 停止工作 

1- 编码器开始工作 

◼ ch(1,2)_ld_slot(1,2)：设置编码器触发值 

0000- 无操作 

0001- 加载计数值 

0010-预留 

0011-加载初始值 

0100-加载比较值1 
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0101-加载比较值2 

0110-加载计数下限值 

0111-加载计数上限值 

1000～1111-预留 

◼ ch(1,2)_slot(1,2)：设置编码器范围值 

输入范围：-2147483648～2147483647。 


